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Esperienze lavorative 

Ott. 2024 – ad 

oggi 

Professore Associato presso il DIN, Università di Bologna, Facoltà di 

Ingegneria 

Ott. 2021 – 

Ott. 2024 

Ricercatore a tempo determinato di tipo b) presso il DIN, Università di 

Bologna, Facoltà di Ingegneria 

Set. 2018-Set. 

2021 

Collaboratore Coordinato Continuativo di Ricerca presso il DIN, Università di 

Bologna, Facoltà di Ingegneria 

2015-Ago. 

2018 

 

Ricercatore a contratto presso il DIN, Università di Bologna, Facoltà di 

Ingegneria 

2011-2014 Ricercatore presso il Centro Interdipartimentale di Ricerca Industriale (CIRI): 

Piattaforma Scienze della Vita 

2010 - 2011 

 

Ricercatore a contratto presso il DIEM, Università di Bologna, Facoltà di 

Ingegneria  

 

Progetti di Ricerca 

 

2023 PRIN: REBALANCE - REinforcing BALANCE with a neurally-driven wearable assistive 

device 

2022 GALILEO 2023/24: Digital Lower Limb To Link Anatomy And Function In Orthopaedics 

2019 NSF IRES PROJECT. Biomechanical Modeling and Design of KAFO.  

2019  INAIL BRIC – SIC_O_MAN. Analisi, progettazione e sperimentazione di sistemi integrati 

basati sulle tecnologie robotiche e meccatroniche innovative del piano industriale 4.0 per migliorare 

le condizioni di sicurezza degli operatori nell’uso e manutenzione di macchine e insiemi di 

macchine presenti nell’industria manifatturiera.  

2013 INAIL CANTIERI SICURI. Indagine sulla sicurezza nei cantieri navali - Identificazione 

delle principali criticità e reingegnerizzazione dei processi produttivi per la riduzione del rischio 

infortuni.  

2011 INDUSTRIA 2015. Competitività nella deformazione: DEFCOM.  

2010 BRAVO (IIT). Brain computer interfaces for Robotic enhanced Action in Visuo-motOr 

tasks.  

 

Consulenze scientifiche 

Mar. 2018 ad “Characterization and validation of knee prostheses proposed by the Contractor, 
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oggi throughout tests and measurements in order to investigate if the Contractor’s 

prostheses can be considered suitable to be further developed for the market or if 

the Contractor’s prostheses need to be optimized”, commissionata da Beijing 

Arthrone Science and Technology Co., Ltd. 

Feb.-Mar. 

2019 

“Misurazione tramite sistema sterefotogrammetrico delle deformazioni sotto carico 

di una macchina di sollevamento”, commissionata da Toyota Material Handling 

Nov. 2017 ad 

oggi 

"Identificazione di modelli articolari di piede e tecniche di triangolazione spaziale 

da bio-immagini", commissionata da Orthofix International 

Ott.   2015      

Nov. 2016 

"Prove di caratterizzazione funzionale di protesi di ginocchio", commissionata da 

Medacta International 

Ott.   2015      

Nov. 2016 

"Il sistema di fissatori ortopedici TL-HEX: analisi del motore di calcolo per la 

generazione della prescrizione", commissionata da Orthofix International 

Set.   2013      

Apr . 2014 

"Misure ed analisi del movimento di ginocchio integro e protesizzato", 

commissionata da Lima Corporate 

Ott.   2010      

Nov. 2013 

"Indagine sulla sicurezza nei cantieri navali - Identificazione delle principali 

criticità e reingegnerizzazione dei processi produttivi per la riduzione del rischio 

infortuni", commissionata dall' Istituto Nazionale Assicurazione contro gli 

Infortuni sul Lavoro (INAIL) 

 

Didattica 

2020– ad oggi  Professore per il corso Fondamenti Di Meccanica Applicata alle Macchine T-2, 

Università di Bologna, Facoltà di Ingegneria 

2019– ad oggi Professore per il corso Mechanics of Machines for Automation M – modulo 2, 

Università di Bologna, Facoltà di Ingegneria 

2015 - 2018 Professore per il corso Fondamenti di Meccanica Applicata alle Macchine T1 - 

modulo 2, Università di Bologna, Facoltà di Ingegneria 

2015 - 2016 Professore per il corso di riallineamento per Foundation of Mechanics, Università 

di Bologna, Facoltà di Ingegneria 

Nov. 2011- 

Jan.  2012 

Professore per il corso di Foundation of Mechanics presso la Tong Ji University, 

Shanghai, Cina 

2008-ad 

2017 

Tutor didattico per i corsi di Meccanica Applicata alle Macchine, Università di 

Bologna, Facoltà di Ingegneria 

 

Formazione 

Ott.  2023 -  Research Fellow presso l’Universitè Gustave Eiffell, Laboratoire de 

Biomécanique et Mécanique des Chocs, Lyon, France. 

 

Sett. 2019 Abilitazione Scientifica Nazionale, Professore II fascia, settore concorsuale 

09/A2 – Meccanica Applicata alle Macchine 

 

Ott.  2009 -  Research Fellow presso l’Orthopaedics Research Laboratory, Dip. di 



Apr. 2010 Ortopedia, Rhode Island Hospital, Rhode Island, U.S. 

  

2007 - 2010 Dottorato di ricerca in Meccanica Applicata, presso la Facoltà di Ingegneria di 

Bologna. Tesi: "A new energetic approach to the modeling of human joint 

kinematics: application to the ankle". 

2007 Abilitazione all'esercizio della professione di Ingegnere, Università di Bologna. 

1998 - 2006 Laurea in Ingegneria Meccanica presso la Facoltà di Ingegneria di Bologna, 

indirizzo automazione industriale e robotica. Tesi svolta presso l’Università di 

Duisburg-Essen, Germania: “Generating dynamically equivalent trajectories with 

a heavy-weight serial-robot physical motion simulator”. 

 

Lingue 

Italiano (madrelingua), Inglese (Academic English LEA2), Tedesco (buono). 

 

Capacità e competenze tecniche 

Linguaggi di programmazione: C++, Python, html, javascript, Latex. 

Software: Visual Studio, Matlab, Solid Edge, Rhinoceros, Geomagic, MITK, Anybody, Mimics, 

Vicon Nexus e BodyBuilder, Visual Nastran, Abaqus, SolidWorks, PCT Creo, Adams. 

Analisi sperimentale in-vitro di tessuti umani: pianificazione prove, analisi dati, gestione 

laboratorio. 

Analisi sperimentale in-vivo delle articolazioni umane tramite tecniche di risonanza dinamica: 

pianificazione prove, elaborazione dati, ricostruzione del moto. 

Motion capture: utilizzo del sistema Vicon per la registrazione e l'analisi del moto nello spazio di 

corpi rigidi. 

Bioimagining: analisi, elaborazione e registrazione di immagini biomediche. 

 

Interessi di Ricerca 

Biomeccanica delle articolazioni umane, con particolare riguardo a caviglia e ginocchio. 

− Modellazione della cinematica articolare, con particolare attenzione a modelli predittivi e 

patient-specific. 

− Caratterizzazione sperimentale del comportamento delle articolazioni umane in vivo e in 

vitro.  

− Definizione di protesi articolari patient-specific realizzate tramite stampa 3D SLM. 

− Quantificazione della cinematica articolare tramite risonanza dinamica 

− Quantificazione dell’accuratezza nei sistemi sterefotogrammetrici 

− Caratterizzazione meccanica e cinematica dei tessuti fibrosi, in particolare legamenti e 

menischi 

− Studio delle relazioni tra osteoartrite e geometria articolare, con particolare riguardo sulla 

prima articolazione carpo-metacarpica. 

 

Teoria dei meccanismi 



− Analisi cinematica dei manipolatori paralleli, focalizzata allo studio delle singolarità e alla 

loro identificazione. 

− Dinamica dei manipolatori seriali, in particolare generazione di traiettorie prescritte 

dall’utente. 
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