
Curriculum Vitæ
 

Informazioni
personali

Nome DAVALLI Angelo
Indirizzo VIA BRODOLINI, 11 - 40054 - Budrio (BO)
Telefono 051803611
E-mail a.davalli@alice.it
Cittadinanza ITA
Data di nascita 13/10/1962

Titoli di
studio  

Data di
conseguimento 20/10/2023

Titolo
conseguito Laurea specialistica/magistrale

Descrizione Laurea Magistrale in Scienze delle Professioni Sanitarie Tecniche Assistenziali
Voto
conseguito 110 Lode

Titolo della
Tesi

Tecnologie Assistive e Bionica: nuovo ambito di interesse per il CdLM in Scienze delle Professioni Sanitarie Tecniche
Assistenziali

Classe di
laurea LM/SNT3 Scienze delle professioni sanitarie tecniche

Nome e
indirizzo
istituzione

Università Politecnica delle MARCHE - P.zza Roma, 22 - ANCONA

Data di
conseguimento 13/07/1998

Titolo
conseguito Altro titolo di studio

Descrizione Tecnico Ortopedico ed Ernista (diploma di laurea equivalente alla laurea in tecniche ortopediche ai sensi DpR 1344/81 - art.140
testo unico leggi sanitarie 1934 n.1265)

Voto
conseguito abilitazione

Nome e
indirizzo
istituzione

Azienda AUSL Città di Bologna - Via Castiglione, 29, 40124 Bologna BO

Data di
conseguimento 07/12/1988

Titolo
conseguito Laurea (vecchio ordin.)

Descrizione ingegneria elettronica
Voto
conseguito 94/100

Titolo della
Tesi STUDIO e REALIZZAZIONE del SOFTWARE di COMUNICAZIONE di un CONTROLLO ASSI MULTIPROCESSORE

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Data di
conseguimento 30/07/1981

Titolo
conseguito Diploma di scuola secondaria superiore

Descrizione Perito industriale Capotecnico
Voto
conseguito 60/60

Nome e
indirizzo
istituzione

Istituto tecnico industriale statale "Odone Belluzzi" - via G.D. Cassini, 3 40133 BOLOGNA

Tipo
istituzione Scuola secondaria di II grado



Esperienze  

Periodo 01/11/2023 - 31/10/2024
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Docente corso Bioingegneria Elettronica Applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Biomediche e Neuromotorie

Periodo 01/11/2022 - 31/10/2023
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Docente corso Bioingegneria Elettronica Applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Biomediche e Neuromotorie

Periodo 01/11/2021 - 31/10/2022
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Docente corso Bioingegneria Elettronica Applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Biomediche e Neuromotorie

Periodo 01/11/2020 - 31/10/2021
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Docente corso Bioingegneria Elettronica Applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Biomediche e Neuromotorie

Periodo 15/10/2019 - 30/09/2020
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 15/10/2018 - 30/09/2019
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 18/11/2016 - 07/01/2019
Posizione Consulente scientifico
Qualifica Consulente
Tipo di attività
svolta membro advisory board progetto europeo INCLUSIVE

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di MODENA e REGGIO EMILIA - Via Universita', 4 - MODENA



Periodo 15/10/2017 - 30/09/2018
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 15/10/2016 - 30/09/2017
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Esperienza Partecipazione a progetto di ricerca
Tipo di attività
svolta PPR2-Controllo delle protesi di arto superiore con interfacce invasive

Nome e
indirizzo
istituzione

Università "Campus Bio-Medico" di ROMA - Via Alvaro del Portillo, 21 - ROMA

Titolo progetto Ingegnere
Tipo bando Progetti Ricerca Centro Protesi
Anno bando 2013
Responsabile
U.O. rinaldo sacchetti

Esperienza Partecipazione a progetto di ricerca
Tipo di attività
svolta PPR3-Sviluppo di un sistema protesico nelle amputazioni digitali della mano

Nome e
indirizzo
istituzione

Scuola Superiore di Studi Universitari e Perfezionamento Sant'Anna - P.zza Martiri della Libertà, 33 - PISA

Titolo progetto Ingegnere
Tipo bando Progetti Ricerca Centro Protesi
Anno bando 2013
Responsabile
U.O. rinaldo sacchetti

Periodo 15/10/2015 - 30/09/2016
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 01/10/2014 - 30/09/2015
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 01/10/2013 - 30/09/2014
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica applicata alle protesi



Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 01/11/2012 - 31/10/2013
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 01/12/2012 - 30/09/2013
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Biomacchine

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 01/04/2012 - 31/10/2012
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 01/12/2011 - 30/09/2012
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Biomacchine

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Struttura Dip. L.240/2010 Scienze Mediche e Chirurgiche

Periodo 01/04/2011 - 31/10/2011
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 01/10/2010 - 30/09/2011
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Biomacchine

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Periodo 28/03/2010 - 31/10/2010
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA



Periodo 01/10/2009 - 30/09/2010
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Biomacchine

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Periodo 01/12/2008 - 31/10/2009
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 02/01/2009 - 31/01/2009
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Bioingegneria della riabilitazione BS

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Periodo 01/10/2007 - 30/09/2008
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 16/11/2007 - 30/11/2007
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso Robotica Biomedica

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Periodo 01/11/2007 - 15/11/2007
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Biomacchine

Nome e
indirizzo
istituzione

Alma Mater Studiorum - Università di BOLOGNA - Via Zamboni, 33 - BOLOGNA

Periodo 01/02/2007 - 30/09/2007
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 01/02/2006 - 30/09/2006
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA



Periodo 01/12/2004 - 30/09/2005
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 28/03/2004 - 31/10/2004
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Periodo 01/02/2004 - 30/09/2004
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Bioingegneria industriale(Robotica)

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FIRENZE - P.zza S. Marco, 4 - FIRENZE

Periodo 01/05/2002 - 31/01/2003
Posizione Professore a contratto
Qualifica Professore a contratto
Tipo di attività
svolta Corso di Bioingegneria elettronica ed informatica

Nome e
indirizzo
istituzione

Università degli Studi di FERRARA - Ex Convento di S.Lucia-v.Ariosto 35 - FERRARA

Elenco dei
prodotti della
ricerca
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Genova C, Biffi E, Arlati S, Redaelli DF, Prini A, Malosio M, Corbetta, C, DAVALLI A, Sacco M (2022). A
simulator for both manual and powered wheelchairs in immersive virtual reality CAVE. VIRTUAL
REALITY, ISSN: 1434-9957, doi: 10.1007/s10055-021-00547-w

 
Mondellini M, Arlati S, Mottura S, Colombo V, Biffi E, DAVALLI A, Sacco M (2022). A Usability Study of
an Application to Configure Virtual Reality Training Environments for Wheelchair Users. COMPUTER-
AIDED DESIGN AND APPLICATIONS, ISSN: 1686-4360, doi: 10.14733/cadaps.2023.S6.134-144

 
Negri L, Spoladore D, Fossati M, Arlati S, Cocchi G, Corbetta C, DAVALLI A, Sacco M (2022). Proposal for
an ICF-based methodology to foster the return to work of persons with disability. WORK, p. 1-14, ISSN:
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Pierpaolo Palumbo, Pericle Randi, Serena Moscato, Serena Moscato, DAVALLI A, Lorenzo Chiari (2022).
The Degree of Safety against Falls Provided by 4 Different Prosthetic Knee Types in People with
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Proceedings, Part II. LECTURE NOTES IN COMPUTER SCIENCE, vol. 13342, ISSN: 1611-3349, doi:
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(2021). A simulator for both manual and powered wheelchairs in immersive virtual reality CAVE. VIRTUAL
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Paolo Perego, Roberto Sironi, Emanuele Gruppioni, DAVALLI A, Simone Pittaccio, Jacopo Romanò,
Lorenzo Garavaglia, Giuseppe Andreoni (2021). Design of an Innovative Integrated System for Upper Limb
Prosthesis. In: Perego, Caon, TaheriNejad. Werables in Hethcare. 10-11 dec. 2020, doi: 10.1007/978-3-030-
76066-3_12

 

Paolo Perego, Roberto Sironi, Martina Scagnoli, Marcello Fusca, Emanuele Gruppioni, DAVALLI A (2021).
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Predictive Control Approach to Motion Cueing in Immersive Wheelchair Simulator. In: Preceedings of 2020
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À



Seventh National Congress of Bioengineering – Proceedings 2020. p. 1-4, PÀTRON EDITORE, Trieste, 9-11
June 2021

 

Leone Francesca, Gentile Cosimo, Ciancio Anna Lisa, Gruppioni Emanuele, DAVALLI A, Sacchetti Rinaldo,
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10.1016/j.jneumeth.2018.10.004

 

Sironi R, Perego P, Casaleggi V, Gruppioni E, DAVALLI A, Sacchetti R, Andreoni G (2019). Design and
Implementation of a Multimodal Wear-able System for Functional Assessment in Rehabil-itation and Work.
In: Lorenzo Desideri, Luc de Witte, Rabih Chattat andEvert-Jan Hoogerwerf. Gloabal challenges in assistive
technology, reasearch, policy & practice. p. S73, Amsterdam:IOS Press, doi: DOI 10.3233/TAD-190004
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