FORMATO EUROPEO
PER IL CURRICULUM
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INFORMAZIONI PERSONALI

Nome
Indirizzo
Telefono
E-mail

Nazionalita
Data di nascita

ESPERIENZA LAVORATIVA

+ 02/2023 - ora

+ Nome e indirizzo del datore di
lavoro

+ Tipo di azienda o settore
» Tipo di impiego
* Principali mansioni e responsabilita

* 01/2020 - 01/2023

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

* Tipo di azienda o settore
* Tipo di impiego
* Principali mansioni e responsabilita

ALLEGATO 4)

PALMERINI LUCA

Collaboratore alla ricerca. Collaborazione su diversi progetti tra cui Mobilise-D (www.mobifise-
d.eu) e DARE (https://www.linkedin.com/company/dare-foundation-digital-lifelong-prevention/ ) su
temi di digital health comprendenti sensori indossabili, machine learning e mobile health.

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dell'energia elettrica e dell'informazione
“Guglielmo Marconi”, Viale Risorgimento 2, Bologna

Universita.

Incarico di lavoro autonomo

Sviluppo di algoritmi, di tecniche di machine learning e signal processing per la valutazione
automatica del cammino, dell’attivita fisica e di parameteri fisiologici (sonno, frequenza cardiaca)
tramite sensori indossabili e mobile health.

Ricercatore a Tempo Determinato RTD-A. L'ambito di ricerca & stato l'uso di sensori inerziali
indossabili per il monitoraggio, la valutazione, e la tele-riabilitazione di persone anziane e con
varie patologie (e.g. Parkinson’s disease). In particolare, ho effettuato I'elaborazione di dati
registrati da sensori inerziali (accelerometri e giroscopi) nella vita di tutti i giorni (real-world)
mediante tecniche di machine learning e signal processing per valutare la funzionalitd motoria,
identificare eventi clinici di interesse (e.g blocchi motori) e altri sintomi nei soggetti con disturbi del
movimento. Inoltre ho partecipato alla progettazione e validazione di sistemi inerziali indossabili
per la riabilitazione e I'assistenza del paziente anziano e con disturbi motori quali quelli della
malattia di Parkinson.

Durante il periodo di ricerca ho partecipato a vari progetti internazionali (vedi sezione PROGETTI
DI RICERCA INTERNAZIONALI).

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dell'energia elettrica e dell'informazione
“Guglielmo Marconi”, sede di Cesena, Via dell'Universita 50, Cesena (FC)

Universita.
Ricercatore a Tempo Determinato RTD-A (36 mesi)

Sviluppo di algoritmi, di tecniche di machine learning e signal processing per la valutazione
automatica del cammino e dell'attivita fisica. Progettazione e validazione clinica di un sistema
assistivo indossabile (basato su smartphone e sensori indossabili) per l'identificazione automatica
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* 05/2012 - 01/2020

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

* Tipo di azienda o settore
* Tipo di impiego
* Principali mansioni e responsabilita

+ AA 2020/2021 - ora

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

+ Tipo di azienda o settore
+ Tipo di impiego
* Principali mansioni e responsabilita

* AA 2019/2020, AA 2018/2019, AA
2017/2018, AA 2016/2017 e AA
2015/2016

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

* Tipo di azienda o settore

* Tipo di impiego

* Principali mansioni e responsabilita

* AA 2019/2020

AA 2018/2019

AA 2017/2018

AA 2016/2017

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

* Tipo di azienda o settore

* Tipo di impiego

del blocco motorio (freezing) in soggetti Parkinsoniani. Progettazione e validazione clinica di un
sistema di tele-riabilitazione del cammino basato su sensori inerziali indossabili per soggetti
anziani e con malattia di Parkinson.

Assegnista di ricerca Post-Doc (fino al 31/12/2017) e di seguito collaboratore Post-Doc (diversi
tipi di contratto quali incarico di lavoro autonomo di supporto alla ricerca e collaborazione
coordinata e continuativa). L'ambito di ricerca & I'analisi di dati registrati da sensori inerziali
(accelerometri e giroscopi) mediante tecniche di machine learning e signal processing per valutare
la funzionalita motoria, identificare eventi clinici di interesse (e.g blocchi motori) e altri sintomi nei
soggetti con disturbi del movimento. Il focus applicativo si concentra su soggetti con malattia di
Parkinson ed anziani ad alto rischio di caduta.

Supervisore: prof. Lorenzo Chiari

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dell'energia elettrica e dellinformazione
“Guglielmo Marconi”, viale Risorgimento 2, Bologna

Universita.

Assegnista di ricerca Post-Doc e collaboratore Post-Doc

Sviluppo di algoritmi, di tecniche di machine learning e signal processing per l'identificazione
automatica del freezing nel cammino Parkinsoniano e delle cadute negli anziani partendo da
segnali di movimento (accelerazioni e velocita angolari) registrati da sensori indossabili. Sviluppo
di software in ambiente Matlab per la descrizione ed il processing automatico di dataset di segnali
biomedici). Validazione di algoritmi. Supervisione di tesisti.

Responsabile del corso “Laboratory of wearable sensors and mobile health” (Laboratory of
wearables and mobile health dall AA 2023/2024) della Laurea Magistrale “Biomedical
Engineering”, Universita di Bologna,

Alma Mater Studiorum Universita di Bologna, Dipartimento di Ingegneria dell'energia elettrica e
dellinformazione “Guglielmo Marconi”, sede di Cesena, Via dell’'Universita 50, Cesena (FC)
Universita.

Professore per l'intero insegnamento di 60 ore (6 CFU).

Responsabile del corso

Professore a contratto per un modulo del corso “Elaborazione di Dati e Segnali Biomedici M” della
Laurea Magistrale in Ingegneria Elettronica.
Professore responsabile dellinsegnamento: prof. Lorenzo Chiari

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dellenergia elettrica e dell'informazione
“Guglielmo Marconi”, viale Risorgimento 2, Bologna

Universita.
Professore a contratto per un modulo di insegnamento di 30 ore (3 CFU).
Responsabile delle esercitazioni e delle lezioni su statistica e machine learning.

Tutor per il corso “Bioingegneria della Riabilitazione” della Laurea Magistrale in Ingegneria
Biomedica.
Professore responsabile dellinsegnamento: prof. Lorenzo Chiari

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dellenergia elettrica e dell'informazione
“Guglielmo Marconi”, Sede di Cesena

Universita.
Assistenza agli studenti per lo sviluppo dei progetti d’'esame.



* AA 2014/2015
AA 2013/2014
AA 2012/2013

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

* Tipo di azienda o settore
* Tipo di impiego

* Luglio 2014 —ora

* Tipo di azienda o settore

* Giugno 2008-Dicembre 2008

* Nome e indirizzo del datore di
lavoro

* Tipo di azienda o settore

* Tipo di impiego

* Principali mansioni e responsabilita

ISTRUZIONE E FORMAZIONE

+*13 Febbraio 2023

*Gennaio 2009-Aprile 2012

* Nome e tipo di istituto di istruzione
o formazione

* Principali materie / abilita
professionali oggetto dello studio

+ Qualifica conseguita

+ Settembre 2011-Novembre 2011

+ Nome e tipo di istituto di istruzione
o formazione

* Principali materie / abilita
professionali oggetto dello studio

+ 2000-2007
* Nome e tipo di istituto di istruzione

Assistente per il corso “Elaborazione di Dati e Segnali Biomedici” della Laurea Magistrale in
Ingegneria Elettronica.

Professore responsabile dellinsegnamento: prof. Lorenzo Chiari

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dellenergia elettrica e dell'informazione
“Guglielmo Marconi”, viale Risorgimento 2, Bologna

Universita.

Attivita didattica integrativa: assistenza agli studenti in laboratorio (per le esercitazioni) e
insegnamento frontale di 3 lezioni: statistica di base, analisi multivariata e data mining.

Co-Fondatore e socio dello spin-off dell'universita di Bologna “mHealth Technologies
(www.mhealthtechnologies.it ).”

Spin-Off dell'universita di Bologna.

Consulente informatico di IT Euro Consulting presso UGIS (Sistemi informatici di Unicredit,
Verona).

IT Euro Consulting

Azienda privata di consulenza
Consulenza informatica

sviluppo interfacce web dell'on-line banking e sviluppo software in Java e SQL per gestione
database.

Conseguimento abilitazione scientifica nazionale alle funzioni di professore universitario di
Seconda Fascia nel Settore
Concorsuale 09/G2 - BIOINGEGNERIA

Dottorato di Ricerca in Bioingegneria

Alma Mater Studiorum, Dipartimento di Ingegneria dell'energia elettrica e dell'informazione
“Guglielmo Marconi”.

Data mining applicato all’'analisi di dati da sensori inerziali in patologie caratterizzate da disturbi
motori come quelli dovuti alla malattia di Parkinson.

Dottore di ricerca (PhD) in Bioingegneria, titolo conseguito nell’Aprile 2012, con la tesi: “Data
mining in clinical practice for the quantification of motor impairment in Parkinson’s disease”.
(http://amsdottorato.unibo.it/4845/1/Palmerini_Luca_tesi.pdf)

Periodo di ricerca all'estero (Visiting PhD student) presso lo Spaulding Rehabilitation Hospital,
Boston, USA.
Spaulding Rehabilitation Hospital, Boston, USA.

Data mining applicato ad un dataset di dati accelerometrici registrati durante visite cliniche di
pazienti Parkinsoniani per la stima automatica da remoto di sintomi quali bradicinesia, discinesia
e tremore.

Laurea Vecchio Ordinamento in Ingegneria Informatica
Universita degli Studi di Padova.


http://www.mhealthtechnologies.it/
http://amsdottorato.unibo.it/4845/1/Palmerini_Luca_tesi.pdf

o formazione

* Principali materie / abilita
professionali oggetto dello studio
+ Qualifica conseguita

CAPACITA E COMPETENZE

PERSONALI

Acquisite nel corso della vita e della
carriera ma non necessariamente
riconosciute da certificati e diplomi
ufficiali.

MADRELINGUA

ALTRE LINGUE

* Capacita di lettura

* Capacita di scrittura

* Capacita di espressione orale
+ Certificato ottenuto

CAPACITA E COMPETENZE RELAZIONALI
Vivere e lavorare con altre persone,
in ambiente multiculturale,
occupando posti in cui la
comunicazione e importante e in
situazioni in cui e essenziale
lavorare in squadra (ad es. cultura e
sport), ecc.

CAPACITA E COMPETENZE TECNICHE
Con compulter, attrezzature
specifiche, macchinari, ecc.

CAPACITA E COMPETENZE

ORGANIZZATIVE

Ad es. coordinamento e amministrazione
di persone, progetti, bilanci; sul posto di
lavoro, in attivita di volontariato (ad es.
cultura e sport), a casa, ecc.

Ingegneria Informatica, indirizzo Sistemi ed Applicazioni Informatiche.

Dottore in Ingegneria Informatica, titolo conseguito I'11 dicembre 2007 con la votazione di
98/110.

ITALIANO

INGLESE

Eccellente

Eccellente

Eccellente

TOEFL (Internet Based-IBT) con un punteggio di 111/120 conseguito il 29/03/2008

Team working Interdisciplinare: ottenuto tramite il continuo contatto ed interscambio dovuto a
ricerche interdisciplinari e progetti internazionali con partner tecnologici e clinici. Il continuo
scambio di informazioni, risultati e metodologie tra specialisti medici ed ingegneri & stato
fondamentale per acquisire capacita e competenze relazionali di alto livello. Inoltre la
partecipazione a diverse conferenze internazionali (ISPGR, ICAMPAM, EMBC tra le altre) e a
diverse reti tematiche quali EIP-AHA (European Innovation Partnership on active and healthy
ageing) ha migliorato questa capacita.

Il team working & stato sviluppato anche in vari anni di basket semi-professionistico (serie D e
serie C-2) a Verona.

Sedici anni di esperienza nella programmazione di software Matlab ottenuti durante tesi di laurea,
dottorato e periodo di ricerca post-doc. Esperienza di base con software Python ed R. Esperienza
con il software Weka (durante gli anni di dottorato), esperienza con il software Java (durante i 5
anni del corso di laurea e durante I'esperienza lavorativa presso IT Euro Consulting). Conoscenza
del pacchetto Office.

Partecipazione a vari progett di ricerca internazionale:

1)Partecipazione nel progetto DARE (hitps./www.linkedin.com/company/dare-foundation-digital-
lifelong-prevention/), con ruolo di Co-Lead del “Quantification Solution Framework”, per la scelta
e sviluppo di sensori indossabili e app nell'ambito della Digital health Prevention
Descrizione del lavoro effettuato:

e Survey delle soluzioni app e wearable

e Supporto ai trial clinici utilizzanti soluzioni di digital health

Pa
Mc


https://www.linkedin.com/company/dare-foundation-digital-lifelong-prevention/
https://www.linkedin.com/company/dare-foundation-digital-lifelong-prevention/
http://www.mobilise-d.eu/

e Sviluppo app e sensori indossabili

2)Task leader nellambito del progetto europeo Mobilise-D, Connecting digital mobility
assessment to clinical outcomes for regulatory and clinical endorsement (Innovative Medicines
Initiative 2 Joint Undertaking, www.mobilise-d.eu/ ). Lo scopo del progetto & quello di sviluppare
una soluzione efficace e clinicamente valida per la valutazione della mobilita nella vita reale (non
in laboratorio) in diverse popolazioni quali persone con malattia di Parkinson, sclerosi multipla,
frattura del femore e malattia polmonare ostruttiva cronica.
Descrizione del lavoro effettuato:
e  Survey dei database esistenti tra i partner di progetto e loro caratterizzazione
(popolazione, tipologia di sensori, informazioni cliniche, possibilita di accesso/sharing)
e Sviluppo e contributo alla implementazione del processo di standardizzazione dei
dataset per I'upload sulla piattaforma cloud del progetto

3) Partecipazione al progetto congiunto di ricerca ltalia-Israele denominato "GT-LT : Smartphone-
delivered, home-based gait training for people with Parkinson’s disease: feasibility of a tele-rehab
program”. Il progetto € coordinato da IRCCS - Istituto delle scienze neurologiche di Bologna (lato
italiano) e Tel Aviv Sourasky Medical center (lato israeliano). Lo scopo del progetto & quello di
valutare l'efficacia long-term di un sistema indossabile di riabilitazione del cammino per pazienti
Parkinsoniani.
Descrizione del lavoro effettuato:

o  Contributo allideazione dello studio

e  Contributo alla fase di inizio dello studio (organizzazione budget, risorse, materiale

tecnologico)

4) Partecipazione al progetto DeFOG, coordinato da Tel Aviv Sourasky Medical Center e
finanziato dalla Michael J. Fox Foundation (“Non-pharmacological interventions for gait and
balance disturbances”-Autunno 2018). Lo scopo del progetto & quello di sviluppare e testare un
sistema indossabile basato su smartphone e sensori indossabili per il trattamento dei blocchi
motori (freezing) nei soggetti con malattia di Parkinson.
Descrizione del lavoro effettuato:

e Implementazione algoritmi real-time per lidentificazione dei blocchi motori e per la

conseguente attivazione di feedback sonoro.
o Teste debugging del prototipo
e  Contributo all'ideazione dello studio

5)Partecipazione a Vital@Home, progetto europeo EIT-Digital Wellbeing, coordinato da Philips
(Eindhoven, Olanda). Lo scopo del progetto € stato quello di sviluppare una soluzione mobile (app
smartphone e sensore indossabile) per supportare i pazienti con Parkinson su: identificazione
cadute, uso dei farmaci, valutazione dei sintomi ed attivita fisica.
Descrizione del lavoro effettuato:
o Analisi dei dati registrati dai sensori indossabili al fine di valutare l'usabilita del sistema
da parte dei pazienti e di trovare una corrispondenza tra i dati registrati dai sensori e gli
outcome clinici.

6) Partecipazione al progetto europeo CuPiD (FP7-ICT), Closed-loop system for personalized and
at-home rehabilitation of people with Parkinson's Disease. Lo scopo del progetto & stato quello di
creare un sistema ICT per la riabilitazione di pazienti con Parkinson in ambiente domestico usando
sensori indossabili, feedback in tempo reale e realta virtuale.
Descrizione del lavoro effettuato:
e Analisi dati e machine learning applicato su dati registrati da sensori inerziali per
identificare e predire 'insorgenza dei blocchi motori (freezing) in soggetti con malattia
di Parkinson.
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CAPACITA E COMPETENZE TECNICHE
Con compulter, attrezzature
specifiche, macchinari, ecc.

ALTRE CAPACITA E COMPETENZE

Competenze non precedentemente
indicate.

REVISORE RIVISTE SCIENTIFICHE

ORGANIZzAZIONE CONFERENZE E
CORsI

7) Partecipazione al progetto europeo Farseeing (FP7-ICT). Gli scopi del progetto sono stati quelli
di promuovere una migliore identificazione e prevenzione delle cadute tramite soluzioni ICT e di
registrare il piu ampio dataset al mondo di cadute reali tramite sensori indossabili.

Descrizione del lavoro effettuato:

Analisi dati e sviluppo algoritmi per l'identificazione automatica delle cadute da dati registrati da
sensori indossabili.

Sedici anni di esperienza nella programmazione di software Matlab ottenuti durante tesi di laurea,
dottorato e periodo di ricerca post-doc. Esperienza di base con software Python ed R. Esperienza
con il software Weka (durante gli anni di dottorato), esperienza con il software Java (durante i 5
anni del corso di laurea e durante I'esperienza lavorativa presso IT Euro Consulting). Conoscenza
del pacchetto Office.

Revisore per varie riviste scientifiche, tra le quali:
e Sensors
o Transactions on Biomedical Engineering
e  |EEE Journal of Biomedical Health and Informatics
o Medical Engineering and Physics
o Journal of NeuroEngineering and Rehabilitation
e Journal of Gerontology
e  Medical Sciences.

e Responsabile e speaker per il corso “Machine learning per 'analisi del movimento”
organizzato nellambito del XX Congresso SIAMOC (Societa Italiana Analisi del
Movimento in Clinica), Bologna, 2019

o Responsabile organizzazione della tavola rotonda "Rehabilitation in Parkinson’s
disease: current practice, technology, and innovation.", Bologna, 2018

o  Organizzazione del simposio su “Fall detection based on algorithms that can learn the
patterns of real-world falls: issues and results”, nell'ambito del congresso ISPGR
(International Congress on Posture and Gait Research) 2017, Florida.

e Membro del comitato organizzatore del congresso EU Falls Festival, Bologna, 2016

e Speaker al corso “La misurazione clinica e strumentale dell’equilibrio”, organizzato
dalla Societa ltaliana di Analisi del Movimento in Clinica (SIAMOC), Giugno 2013,
Baggiovara (MO)

e Membro del comitato organizzatore del congresso ISPGR (International Society for
Posture and Gait Research), Bologna, 2009



RICONOSCIMENTI E PREMI o Invited Speaker presso il corso d’aggiornamento “Non solo Parkinson 2019”, Dolo,
Novembre 2019.

e Invited Speaker presso la “Giornata dei laboratori SIAMOC”, Genova, Maggio 2019.

e Invited Speaker allo European Falls Festival 2017, Amsterdam

o Invited Speaker presso il corso d’aggiornamento “Non solo Parkinson 2016”, Vicenza,
Ottobre 2016.

o Invited pitch alla manifestazione “Innovation Radar” presso I'lCT Proposers' Day,
Bratislava, Settembre 2016.

e Invited Speaker allo European Falls Festival, Stoccarda, 2015.

o \Vincitore del secondo posto come miglior lavoro metodologico alla conferenza
SIAMOC, Padova, Ottobre 2015.

o Invited Speaker presso Giornata Nazionale del Parkinson a Vicenza, Novembre 2013.

e \Vincitore del premio Stage “Giovani Ricercatori” alla conferenza SIAMOC, Ferrara,
Aprile 2011.

PUBBLICAZIONI - ARTICOLI SCIENTIFICI

1. Canil, D'Ascanio |, Baldelli L, Lopane G, Ranciati S, Mantovani P, Conti A, Cortelli P, Calandra-Buonaura G, Chiari L,
Palmerini L, Giannini G. Evaluating gait and postural responses to subthalamic stimulation and levodopa: A prospective
study using wearable technology. Eur J Neurol. 2025 Jan;32(1):16580. doi: 10.1111/ene.16580. PMID: 39702816;
PMCID: PMC11658965.

2. Brand YE, Kluge F, Palmerini L, Paraschiv-lonescu A, Becker C, Cereatti A, Maetzler W, Sharrack B, Vereijken B, Yarnall
AJ, Rochester L, Del Din S, Muller A, Buchman AS, Hausdorff JM, Periman O. Self-supervised learning of wrist-worn daily
living accelerometer data improves the automated detection of gait in older adults. Sci Rep. 2024 Sep 6;14(1):20854. doi:
10.1038/s41598-024-71491-3. PMID: 39242792; PMCID: PMC11379690.

3. Kluge F, Brand YE, Mic6-Amigo ME, Bertuletti S, D'Ascanio |, Gazit E, Bonci T, Kirk C, Kiiderle A, Palmerini L, Paraschiv-
lonescu A, Salis F, Soltani A, Ullrich M, Alcock L, Aminian K, Becker C, Brown P, Buekers J, Carsin AE, Caruso M,
Caulfield B, Cereatti A, Chiari L, Echevarria C, Eskofier B, Evers J, Garcia-Aymerich J, Hache T, Hansen C, Hausdorff JM,
Hiden H, Hume E, Keogh A, Koch S, Maetzler W, Megaritis D, Niessen M, Perlman O, Schwickert L, Scott K, Sharrack B,
Singleton D, Vereijken B, Vogiatzis |, Yarnall A, Rochester L, Mazza C, Del Din S, Mueller A. Real-World Gait Detection
Using a Wrist-Worn Inertial Sensor: Validation Study. JMIR Form Res. 2024 May 1;8:e50035. doi: 10.2196/50035. PMID:
38691395; PMCID: PMC11097052.

4. Delgado-Ortiz L, Ranciati S, Arbillaga-Etxarri A, Balcells E, Buekers J, Demeyer H, Frei A, Gimeno-Santos E, Hopkinson
NS, de Jong C, Karlsson N, Louvaris Z, Palmerini L, Polkey MI, Puhan MA, Rabinovich RA, Rodriguez Chiaradia DA,
Rodriguez-Roisin R, Toran-Montserrat P, Vogiatzis |, Watz H, Troosters T, Garcia-Aymerich J. Real-world walking cadence
in people with COPD. ERJ Open Res. 2024 Mar 4;10(2):00673-2023. doi: 10.1183/23120541.00673-2023. PMID:
38444656; PMCID: PMC10910309.

5. Zoetewei D, Herman T, Ginis P, Palmerini L, Brozgol M, Thumm PC, Ferrari A, Ceulemans E, Decaluwé E, Hausdorff JM,
Nieuwboer A. On-Demand Cueing for Freezing of Gait in Parkinson's Disease: A Randomized Controlled Trial. Mov
Disord. 2024 May;39(5):876-886. doi: 10.1002/mds.29762. Epub 2024 Mar 14. PMID: 38486430.

6. Kirk, C., Kiiderle, A., Mic6-Amigo, M. E., Bonci, T., Paraschiv-lonescu, A., Ullrich, M., Soltani, A., Gazit, E., Salis, F.,
Alcock, L., Aminian, K., Becker, C., Bertuletti, S., Brown, P., Buckley, E., Cantu, A., Carsin, A. E., Caruso, M., Caulfield, B.,
...Palmerini L., ... Del Din, S. (2024). Mobilise-D insights to estimate real-world walking speed in multiple conditions with a
wearable device. Scientific Reports, 14(1). https://doi.org/10.1038/s41598-024-51766-5

7. Albites-Sanabria, J., Palumbo, P., Helbostad, J. L., Bandinelli, S., Mellone, S., Palmerini, L., & Chiari, L. (2023). Real-world
Balance Assessment while Standing for Fall Prediction in Older Adults. IEEE Transactions on Biomedical Engineering.
https://doi.org/10.1109/TBME.2023.3326306

8. Palmerini, L., Reggi, L., Bonci, T., Del Din, S., Mic4-Amigo, M. E., Salis, F., Bertuletti, S., Caruso, M., Cereatti, A., Gazit,
E., Paraschiv-lonescu, A., Soltani, A, Kluge, F., Kiiderle, A., Ullrich, M., Kirk, C., Hiden, H., D’Ascanio, |., Hansen, C., ...
Chiari, L. (2023). Mobility recorded by wearable devices and gold standards: the Mobilise-D procedure for data
standardization. Scientific Data, 10(1). https://doi.org/10.1038/s41597-023-01930-9

9. Buekers, J., Megaritis, D., Koch, S., Alcock, L., Ammour, N., Becker, C., Bertuletti, S., Bonci, T., Brown, P., Buckley, E.,
Buttery, S. C., Caulfied, B., Cereatti, A., Chynkiamis, N., Demeyer, H., Echevarria, C., Frei, A., Hansen, C., Hausdorff, J.
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18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

M., ..., Palmerini L., ..., Garcia-Aymerich, J. (2023). Laboratory and free-living gait performance in adults with COPD and
healthy controls. ERJ Open Research, 9(5). https://doi.org/10.1183/23120541.00159-2023

Albites-Sanabria, J., Greene, B. R., McManus, K., Palmerini, L., Palumbo, P., Sousa, ., van Schooten, K. S., Weicken, E.,
& Wenzel, M. (2023). Fall risk stratification of community-living older people. Commentary on the world guidelines for fall
prevention and management. In Age and Ageing (Vol. 52, Issue 10). https://doi.org/10.1093/ageing/afad162
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