
Raphael Dumas 
Born on the 23rd of March 1975 
Maried, two children 
 
 

Education and Research Experience 
 
2004    Post‐doctorate in biomechanics 

Ecole de Technologie Supérieure de Montréal 
Lavoisier  scholarship  (Ministère  Français  des  Affaires  Etrangères)  and Mentor  scholarship 
(Instituts de Recherche en Santé du Canada) 
 

2002    PhD in mechanics 
Ecole Nationale Supérieure des Arts et Métiers de Paris 
CIFRE scholarship 

 
1998    Research Engineer in biomechanics 

Institut National des Sciences Appliquées de Lyon, 4‐months contract 
 
1998    Master degree in mechanics 

Université Claude Bernard Lyon 1 
 
1998    Engineer degree in mechanics 

Institut National des Sciences Appliquées de Lyon 
 
 

University and Research Institute Career 
 
2013    Directeur de Recherche (Senior Researcher) 

Université Gustave Eiffel 
 
2010    ‘Habilitation à Diriger des Recherches’ (privat docent) 

Université Claude Bernard Lyon 1 
 
2004    Associate Professor 

Université Claude Bernard Lyon 1 
 
 

Scientific and Administrative Responsibilities 
 
2026  Member  of  the  Organising  Committee  of  the  congress  of  International  Shoulder  Group 

(Technical Group of the International Society of Biomechanics) in Lyon 
 
2025‐now  Elected  Director  of  the  Interuniversity  Centre  of  Bioengineering  of  the  Human 

Neuromusculoskeletal System [https://www.iuc‐bohnes.eu] 
 
2025‐now  Deputy‐Director of the Joint International Laboratory EVASYM [https://evasym.univ‐gustave‐

eiffel.fr] 
 
2022‐now  Elected member of the Executive Board of 3D Analysis of Human Movement (Technical Group 

of the International Society of Biomechanics) 
 
2019‐now  Head  of  the  research  team  ‘Faciliter  les  déplacements’  at  Laboratoire  de  Biomécanique  et 

Mécanique des Chocs [https://lbmc.univ‐gustave‐eiffel.fr] 
 



2019‐now  Head of  the  research  team  ‘Dynamique musculo‐squelettique  du membre  inférieur’  of  Joint 
International Laboratory EVASYM [https://evasym.univ‐gustave‐eiffel.fr] 

 
2016‐2019  Head of the research team ‘Biomécanique & Orthopédie’ at Laboratoire de Biomécanique et 

Mécanique des Chocs 
 
2016‐now  Member of the Scientific Commission of Institut National de Recherche et de Sécurité  
 
2016  Member  of  the  Organising  Committee  of  the  joint  congress  of  European  Society  of 

Biomechanics and Société de Biomécanique in Lyon 
 
2014‐2020  Elected  member  and  General  Secretary  of  the  Executive  Board  of  Société  Francophone 

d’Analyse du Mouvement chez l’Enfant et l’Adulte 
 
2013‐2017  Elected member of the Advisory Board of research department Transport Santé, Sécurité of 

Institut Français des Sciences et Technologies des Transports, de l'Aménagement et des Réseaux 
 
 2011‐2017   Elected member of the Executive Board of Société de Biomécanique,  in charge of the Thesis 

Award 
 
2009‐2012  Elected member of  the Advisory Board of  research department Sciences et Technologies of 

Université Claude Bernard Lyon 1 
 
2007‐2012  Coordinator of bachelor program Ingénierie Mécanique at Université Claude Bernard Lyon 1 
 
2007    Member of the Organising Committee of the congress of Société de Biomécanique in Lyon 
 
 

Scientific Expertise 
 
2021‐now  Member  of  the  Editorial  Board  of  Frontiers  in  Mechanical  Engineering  ‐  Biomechanical 

Engineering 
 
2021‐now  Member of the Editorial Board of Sensors 
 
2019‐2020  Member of Evaluation Committee for the French national call on very high‐performance sport 
 
2017‐now  External jury member of 8 Habilitation à Diriger des Recherches (privat docent) defences 
 
2017  Guest Editor of a special issue of Journal of Biomechanics (The Soft Tissue Artefact Issue) 
 
2016‐now  Member of the Board of Consulting Editors of Journal of Biomechanics  
 
2014‐now  Member of the Scientific Committee of 3DHM congress (3‐D Analysis of Human Movement) 
 
2011‐now  Scientific  Expert  for  the  European  Science  Foundation,  Agence  Nationale  de  la  Recherche 

(France), Conseil de recherches en sciences naturelles et en génie du Canada et Fonds recherche 
du  Québec  en  Santé, Austrian  Science  Fund,  Fonds  de  la  Recherche  Scientifique  (Belgique), 
German‐Israeli Foundation for Scientific Research and Development, Institut National du Sport, 
de l’Expertise et de la Performance (France) 

 
2013‐now  Member  of  the  Scientific  Committee  of  ESMAC  congress  (European  Society  of  Movement 

Analysis for Adults and Children) 
 
2011‐now  External jury member of 44 PhD defences 
 
2009‐ now  External jury member of 8 selection committees for Lecturer and Professor 



 
2000‐now  Reviewer (> 225 articles) for Journal of Biomechanics, Computer Methods in Biomechanics and 

Biomedical  Engineering,  Clinical  Biomechanics, Proceedings  of  the  Institution  of Mechanical 
Engineers,  Part H:  Journal  of  Engineering  in  Medicine,  IEEE  transactions  on  Biomedical 
Engineering,  Gait  &  Posture,  Medical  &  Biological  Engineering  &  Computing,  Medical 
Engineering & Physics [https://www.webofscience.com/wos/author/record/1717600] 

 
 

Research Activities 
 
2025‐2026  Principal investigator of Partenariat Hubert Curien – Polonium travel grant 
 
2024‐2026  Principal investigator of Agence Nationale de la Recherche ‐ TrueKneeMov French‐Taiwanese 

research grant 
 
2023‐2024  Principal investigator of Partenariat Hubert Curien ‐ Galilée travel grant 
 
2022‐2023  Principal investigator of Région Auvergne Rhône‐Alpes – Pack Ambition International research 

grant 
 
2021‐2022  Scientific coordinator of Alliance Campus Rhodanien research grant 
 
2021‐2024  Scientific partner of Fonds de recherche du Québec Nature et technologies research grant 
 
2020‐2024  Scientific partner of Agence Nationale de la Recherche (PPR PIA) – Perfanalytics research grant 
 
2020     Principal investigator of research contract with Human Layers 
 
2019     Principal investigator of research contract with Fondation Ellen Poidatz 
 
2019     Principal investigator of research contract with Centre Orthopédique Santy 
 
2019  Principal investigator of Société de Biomécanique travel grant 
 
2017   Principal investigator of Partenariat Hubert Curien ‐ Fasic travel grant 

 
2015‐2016  Principal investigator of Partenariat Hubert Curien ‐ Sakura travel grant 
 
2014    Principal investigator of Région Rhône‐Alpes ‐ Explora Pro travel grant 
 
2014     Principal investigator of research contract with Innovpulse 
 
2013‐2015  Principal investigator of research contract with Institut National de Recherche et de Sécurité 
 
2012‐2013   Scientific partner of Programme de Soutien à des  Initiatives  Internationales de Recherche et 

d’Innovation of Ministry of Economy and Innovation (Quebec) 
 
2010‐2014  Scientific coordinator of Agence Nationale de la Recherche – ACE research grant 
 
2010‐2014   Scientific coordinator of Agence Nationale de la Recherche – MIME research grant 
 
2009    Principal investigator of Centre Jacques Cartier travel grant 
 
2008‐2011  Scientific partner of research contract with Medimex 

 
2008‐2011  Scientific partner of FP7 European Project ‐ DHErgo research grant 
 



2006‐2010  Scientific partner of Agence Nationale de la Recherche ‐ SACR‐FRM research grant 
 
2005‐2014  Scientific partner of research contract with Centre Technique du Cuir Chaussure Maroquinerie 
 
2005‐2010  Scientific partner of research contract with AXS Médical 
 
2005    Principal investigator of Université Claude Bernard Lyon 1 ‐ Bonus Recherche research grant 
 
2004‐2007  Scientific partner of FP6 European Project ‐ APROSYS research grant 
 
 

Teaching and Supervision 
 
2018‐now  Part‐time lecturer at Ecole Centrale de Lyon  
 
2016   Pre‐course at ESB2016 on 3D kinematics and inverse dynamics: practical issues with a custom 

Matlab toolbox [https://fr.mathworks.com/matlabcentral/fileexchange/58021‐3d‐kinematics‐
and‐inverse‐dynamics] 

 
2013‐now  Part‐time lecturer at Université Claude Bernard Lyon 1 
 
2011    Part‐time lecturer in medical inter‐university diploma Pathologie Rachidienne 
 
2005‐2012  Part‐time lecturer in medical inter‐university diploma Chirurgie du Rachis 
 
2004‐2012  Lecturer at Université Claude Bernard Lyon 1 and Ecole Polytechnique Universitaire de Lyon 

 
2005‐now  Supervisor of 9 post‐doctorates, 22 PhD and 39 master students 
 
 

Publications and distinctions 
 
2020    Research Award (Prix Christian Oddou) of Société de Biomécanique 
 
2014    Whiteker‐Allard Innovation Award  
 
2006     Research Award of Mécabio 
 
2003    Thesis Award from Association of Research groups for Spinal Osteosynthesis 
 
1999‐now   Author of 151 peer‐reviewed articles (27 as first and 38 as last author) in international journals, 

11 book chapters, 209 edited congress proceedings, 2 patents, 34 h‐index, > 4000 citations 
[https://www.scopus.com/authid/detail.uri?authorId=55604019400] 

   



Complete list of publication 
 
Peer‐reviewed articles: 
 
P151  Delafontaine, A., Naaim, A., Leemrijse, T., Cheze, L., Dumas, R., Devos Bevernage, B., Besse, J.‐L., Birch, 

I.,  Malherbe,  C.,  Deleu,  P.  A.,  2025.  Are  there  differences  in  ankle  mechanics  after  total  ankle 
arthroplasty in patients suffering from post‐fracture versus post‐sprain endstage ankle osteoarthritis? 
Foot Ankle International, Accepted. 
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P148  Chaumeil,  A.,  Puchaud,  P.,  Muller,  A.,  Dumas,  R.,  Robert,  T.,  2025.  A  confidence‐based  multibody 

kinematics optimization  for markerless motion capture: a proof of concept.  International  Journal  for 
Numerical Methods in Biomedical Engineering, 41(8): e70079. doi: 10.1002/cnm.70079 

 

P147  Lahkar, B. K., Robert, T., Basso, F., Dumas, R., De Rosario, H., 2025. Body segment inertial parameters 

of children derived from a large database of 3D body scans. Journal of Biomechanics, 189: 112840. doi: 

10.1016/j.jbiomech.2025.112840 
 
P146  Adjel, M., Dumas, R., Mohammed, S., Bonnet, V., 2025. Visual‐Inertial Sensor‐To‐Segment Calibration 

Methods  for  Upper  Limb  Joint  Angles  Estimation  through  Inverse  Kinematics.  IEEE  Transactions  on 
Automation Science and Engineering, 22: 11519 ‐ 11528. doi: 10.1109/TASE.2025.3535857 

 
P145  Riglet, L., Gras, L.‐L., Viste, A., Moissenet, F., Gasparutto, X., Fessy, M.‐H., Hannouche, D., Armand, S., 

Dumas, R., 2025. Wear factor comparison between single and dual mobility cup in total hip arthroplasty. 
Multibody System Dynamics, 63: 397–412. doi: 10.1007/s11044‐024‐10031‐3 

 
P144  Bousigues,  S.,  Naaim,  A.,  Robert,  T.,  Muller,  A.,  Dumas,  R.,  2025.  The  effects  of  markerless 

inconsistencies are at least as large as the effects of the marker‐based soft tissue artefact. Journal of 
Biomechanics, 182: 112566. doi: 10.1016/j.jbiomech.2025.112566 

 
P143  Sabbah, M., Watier,  B., Dumas, R.,  Gautier, M.,  Bonnet,  V.,  2024.  Concurrent  validity  of  embedded 

solutions  for  whole  body  kinematics,  dynamics  and  inertial  parameters  identification.  IEEE  Sensors 
Journal, 24(24): 40524‐40531. doi: 10.1109/JSEN.2024.3485475. 

 
P142  Riglet, L., Viste, A., Dumas, R., Liebgott, H., Fessy, M.‐H., Gras, L.‐L., 2024. Dual mobility cup studied ex 

vivo: liner movement quantification using 3D ultrasound imaging and motion analysis. Orthopaedics & 
Traumatology: Surgery & Research, 110(6):103924. doi: 10.1016/j.otsr.2024.103924 

 
P141  Ciszkiewicz, A., Dumas R., 2024. Surrogate‐based worst‐case analysis of a knee joint model using Genetic 

Algorithm. Frontiers in Mechanical Engineering, 10: 1392616. doi: 10.3389/fmech.2024.1392616 
 
P140  Guan, S., Dumas, R., Pandy, M. G., 2024. Tibiofemoral slip velocity in total knee arthroplasty is design‐

invariant  but  activity‐dependent.  Annals  of  Biomedical  Engineering,  52(6):1779–1794.  doi:  
10.1007/s10439‐024‐03490‐4 

 
P139  Chaumeil, A., Muller, A., Dumas, R., Robert, T., 2024. Effect of a confidence‐based weighted 3D point 

reconstruction for markerless motion capture with a reduced number of cameras. Computer Methods 



in  Biomechanics  and  Biomedical  Engineering:  Imaging  &  Visualization,  11(7):  2292067.  doi: 
10.1080/21681163.2023.2292067 

 
P138  Chaumeil, A., Lahkar, B., Dumas, R., Muller, A., Robert, T., 2024. Agreement between a markerless and 

a marker‐based motion capture system for balance related quantities. Journal of Biomechanics, 165: 
112018. doi: 10.1016/j.jbiomech.2024.112018 

 
P137  Koussou, A., Dumas, R., Desailly, E., 2024. A velocity stretch‐reflex threshold based on muscle‐tendon 

unit peak acceleration to detect possible occurrences of spasticity during gait in children with cerebral 
palsy. Sensors, 24(1): 41. doi: 10.3390/s24010041. 
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44576‐8 
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ability of  individuals  fitted with transfemoral bone‐anchored prostheses: a comparative study of gait 
parameters. Clinical Rehabilitation, 37(12): 1579‐1718. doi: 10.1177/02692155231183779 
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the ankle joint. Foot & Ankle International, 44(8): 754‐762. doi: 10.1177/10711007231176819 
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variability? Frontiers in Rehabilitation Sciences, 4: 1122303. doi: 10.3389/fresc.2023.1122303 
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of two wear factors for total hip arthroplasty: a simulation study based on musculoskeletal modelling. 
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